
お願いとご注意

※セーフレスト姿勢の詳細な手順につきましては、Pepper サポートサイトに掲載の「ご利用ガイド」
および「取扱説明書」をご確認ください（https://jp.softbankrobotics.com/support/pepper/）

誤った使用方法が Pepper の故障につながり、

転倒などの事故が発生する場合がございます。
安全にご使用いただくため、

必ず正しい使用方法を守ってご利用ください。

直立姿勢で押す

不安定な状態での移動は
転倒の危険があります

セーフレスト姿勢※にし、
肩とおしりに手を当て
静かに押す

関節に負荷がかかり
故障の原因になります

そのまま持ち上げる

直立姿勢で保管 セーフレスト姿勢※で
保管

直立姿勢のまま電源が切れて
しまった際にはピンを用いて
セーフレスト姿勢にしてください

ピンを挿した状態で
持ち上げる

移動させる時

段差などで持ち上げる時

電源OFF時の保管姿勢

不安定な姿勢での保管は
転倒の危険があります

電源を切る際に胸ボタンを
4秒以上押し続けたり、緊急停止
ボタンを押すと、直立姿勢で電源
が切れてしまう場合があります

ピンは首後ろのカバー内
に収納されてます

電源ON時は胸ボタンを素速く
2回押すとレスト姿勢になり、
解除の際はもう一度押します
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